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RESUMO: Robótica é um ramo da tecnologia que engloba mecânica, eletrônica e 

computação, e que atualmente trata de sistemas compostos por máquinas e partes mecânicas 

automáticas controladas por circuitos integrados, tornando sistemas mecânicos motorizados, 

controlados manualmente ou automaticamente por circuitos elétricos. A utilização de motores 

de passo para acionamento de dispositivos móveis como alavancas, engrenagens, brinquedos, 

etc, quando estão comandados por arduínos são de utilidades inúmeras na sociedade 

contemporânea. Os motores de passo trabalham no princípio do eletromagnetismo. Há um 

ferro macio ou eixo do rotor magnético rodeado pelos estatores eletromagnéticas. O rotor e o 

estator tem pólos que pode ser dentada ou não, dependendo do tipo de passo. Quando os 

estatores são energizados o rotor move-se para alinhar-se juntamente com o estator (no caso 

de um tipo de íman permanente de passo) ou se move para ter uma folga mínima com o estator 

(no caso de um passo de relutância variável). Desta forma, os estatores são energizados numa 

sequência para rodar o motor passo a passo e consoante, o elemento controlador dos motores 

de passo são microprocessadores. Além do referenciado motor de passo, o projeto vincula-se 

também à utilização de microprocessadores da classe arduínos, para sua alimentação e 

controle. Sua placa consiste em um microcontrolador de 8 bits, com componentes 

complementares para facilitar a programação e incorporação para outros circuitos. Um 

importante aspecto é a maneira padrão que os conectores são expostos, permitindo o CPU ser 

interligado a outros módulos expansivos, conhecidos como shields. Os Arduinos originais 

utilizam a série de chips mega AVR, especialmente os Atmegas. A grande maioria de placas 

inclui um regulador linear de 5 volts e um oscilador de cristal de 16 MHz (podendo haver 

variantes com um ressonador cerâmico). Além de ser microcontrolador, o componente 

também é pré-programado com um bootloader, o que simplifica o carregamento de programas 

para o chip de memória flash embutido, em comparação com outros aparelhos que geralmente 

demandam um chip programador externo. A concretização da proposta em movimentar o 

painel fotovoltaico, deverá acontecer a partir do próximo ano obedecendo a sazonalidade das 

estações do ano, conquanto a realização da programação do arduíno tido como seguidor solar 

com servo motor, já possui um esquema do circuito elétrico e de programação  estando em 

operação individualizada e sendo usado em fase experimental. Sem muito dispêndio 

financeiro é possível realizar a programação do seguidor solar com o motor de passo 

orientado pelo microprocessador Aduíno, buscando maior eficiência no desempenho do 

painel fotovoltaico em relação a radiação solar e consequentemente na produção de energia 

elétrica. O objetivo do projeto foi criar ferramentas que são acessíveis, com baixo custo, 

flexíveis e fáceis de serem usadas, aplicando a robótica a um painel fotovoltaico, fazendo-o 

girar sobre o próprio eixo durante o fotoperíodo, 15º. (quinze graus) a cada uma hora, 

acompanhando assim o movimento de rotação da terra em torno dela mesma e retornar à 

posição inicial novamente, durante 12 meses, para aproveitamento da sazonalidade anual para 

medição da energia solar irradiada.  
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