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RESUMO: Robdtica € um ramo da tecnologia que engloba mecénica, eletrbnica e
computacdo, e que atualmente trata de sistemas compostos por maquinas e partes mecanicas
automaticas controladas por circuitos integrados, tornando sistemas mecéanicos motorizados,
controlados manualmente ou automaticamente por circuitos elétricos. A utilizacdo de motores
de passo para acionamento de dispositivos mdveis como alavancas, engrenagens, brinquedos,
etc, quando estdo comandados por arduinos sdo de utilidades inUmeras na sociedade
contemporanea. Os motores de passo trabalham no principio do eletromagnetismo. Ha um
ferro macio ou eixo do rotor magnético rodeado pelos estatores eletromagnéticas. O rotor e 0
estator tem pélos que pode ser dentada ou ndo, dependendo do tipo de passo. Quando 0s
estatores sdo energizados o rotor move-se para alinhar-se juntamente com o estator (no caso
de um tipo de iman permanente de passo) ou se move para ter uma folga minima com o estator
(no caso de um passo de relutancia variavel). Desta forma, os estatores sdo energizados numa
sequéncia para rodar o motor passo a passo e consoante, o elemento controlador dos motores
de passo s@o microprocessadores. Além do referenciado motor de passo, o projeto vincula-se
também a utilizacdo de microprocessadores da classe arduinos, para sua alimentacdo e
controle. Sua placa consiste em um microcontrolador de 8 bits, com componentes
complementares para facilitar a programacdo e incorporacdo para outros circuitos. Um
importante aspecto € a maneira padrao gue 0s conectores sdo expostos, permitindo o CPU ser
interligado a outros modulos expansivos, conhecidos como shields. Os Arduinos originais
utilizam a série de chips mega AVR, especialmente os Atmegas. A grande maioria de placas
inclui um regulador linear de 5 volts e um oscilador de cristal de 16 MHz (podendo haver
variantes com um ressonador cerdmico). Além de ser microcontrolador, o componente
também é pré-programado com um bootloader, o que simplifica o carregamento de programas
para o chip de memoria flash embutido, em comparagdo com outros aparelhos que geralmente
demandam um chip programador externo. A concretizacdo da proposta em movimentar o
painel fotovoltaico, devera acontecer a partir do proximo ano obedecendo a sazonalidade das
estacGes do ano, conquanto a realizacdo da programacdo do arduino tido como seguidor solar
com servo motor, ja possui um esquema do circuito elétrico e de programacdo estando em
operacdo individualizada e sendo usado em fase experimental. Sem muito dispéndio
financeiro é possivel realizar a programacgdo do seguidor solar com o motor de passo
orientado pelo microprocessador Aduino, buscando maior eficiéncia no desempenho do
painel fotovoltaico em relacdo a radiagdo solar e consequentemente na producdo de energia
elétrica. O objetivo do projeto foi criar ferramentas que sdo acessiveis, com baixo custo,
flexiveis e faceis de serem usadas, aplicando a robética a um painel fotovoltaico, fazendo-o
girar sobre o préprio eixo durante o fotoperiodo, 15°. (quinze graus) a cada uma hora,
acompanhando assim o movimento de rotacdo da terra em torno dela mesma e retornar a
posicdo inicial novamente, durante 12 meses, para aproveitamento da sazonalidade anual para
medicédo da energia solar irradiada.
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